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(54) Spraying binder on roads 

(57) Preparatory to the laying out of a 
surface layer of crushed stone on a 
road surface a liquid bitumenous 
binder is applied to the road surface 
by means of a spreader boom (8) 
having a plurality of rowwise mounted 
spray nozzles (10). The nozzles are 
arranged in two parallel rows as high 
capacity and low capacity nozzles, 
respectively, and they are individually 
actuatable by on/off operation by 



remote control from a control unit 
The binder stripes as left on the road 
behind respective neighbouring 
nozzles overlap each other 
considerably, and by actuating the 
nozzles in a selective manner it is 
possible to supply the binder to the 
road in a graduated manner both 
generally and differentially along the 
spreader boom, for adaption of the 
dosage to the cross profile 
requirements of the road. 
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PROCEDE ET DISPOSITIF DE COMMANDE DU REPANDAGE DE GRAVILLONS ET DE LIANT SUR UNE 
CHAUSSEE. 

(57) L'invention conceme un procede et un dispositif de 
comrnande du repandage de gravillons et de llant sur une 
chaussee (C) du genre aptes a realiser le recouvrement, par 
lesdits gravillons, du Hant repandu sur ladite chaussee et ce 
independamment de Tangle d'inclinaison (A), par rapport a 
rhorizontale (H) dans le sens transversal de la chaussee, du 
chassis (1) de I'engin mobile porteur de Tunite de distribu- 
tion de gravillons pourvue d'une pluralite de trappes (2) et 
de la rampe de distribution de iiant (3) pourvue d'une plura- 
lity de diffuseurs (4) et maintenue paraltele a la chaussee 
par des moyens appropries. 

Le procede selon {'invention se caracterise en ce qu'il 
consiste: 

a) a determiner Tangle d'inclinaison (A) dudit chassis (1) 
au moyen d'un dispositif, du type inclinometre (5), adapte 
pour generer un signal variable; 

b) a transmettre ledit signal a un calculateur adapte pour 
Tinterpreter et generer les commandes aptes, selon le mode 
operatoire retenu, a ouvrir ou fermer les trappes (2) et/ ou 
les diffuseurs (4) et/ ou a deplacer lateralernent la rampe (3) 
de maniere a obtenir le rneilleur recouvrement possible du 
Iiant (6) par les gravillons (7). 
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PROCEDE ET DISPOSITIF DE COMMANDE 
DU REPANDAGE DE GRAVILLONS ET DE LIANT SUR UNE CHAUSSEE 

DESCRIPTION 

L'invention conceme un procede et un dispositif de commande du repandage 
de gravillons et de liant sur une chaussee du genre apte a realiser le recouvrement, 
par lesdits gravillons, du liant repandu sur ladite chaussee et ce independamment de 
I'angle d'inclinaison, par rapport a rhorizontaie dans le sens transversal de la 
5 chaussee, du chassis de Pengin mobile porteur de I'unite de distribution de gravillons 
pourvue d'une plurality de trappes et de la rampe de distribution de liant pourvue d'une 
pluralite de diffuseurs et maintenue parallele a la chaussee par des moyens 
appropries. 

Actuellement, c'est I'operateur, qui est egalernent le chauffeur du vehicule, qui 
10 actionne manuellement une ou plusieurs trappes d'un cote ou de I'autre seion le sens 
et I'amplitude du devers et ce pour tenir compte du fait que les gravillons tombent 
verticalement par gravite et les jets de liant sont projetes perpendiculairement a la 
rampe de diffuseurs. II en resulte des zones de non-superposition, par exces ou par 
defaut, des gravillons et du liant. 
15 L'operation manuelle n'est pas aisee, de plus elle n'apporte pas la precision souhaitee. 
En outre, les consequences resultant d'un mauvais recouvrement du liant par les 
gravillons sont essentiellement de deux ordres : 

- celui lie a I'imperfection des chaussees avec reprises eventuelles ou pertes de 
matiere ; 

20 - celui lie a la securite routiere plus particulierement a la tenue de route des vehicules 
et aux projections de gravillons. 

L'invention vise done a realiser un procede et un dispositif qui remedient a ces 
divers inconvenients. 

Le procede selon I'invention se caracterise en ce qu'il consiste, de maniere 
25 automatique : 

a) a determiner Tangle d f incIinaison du chassis au moyen d 4 un dispositif, du type 
inclinometre, adapte pour generer un signal dont la valeur est proportionnelle audit 
angle ; 

b) a transmettre ledit signal a un calculateur adapte pour Tinterpreter et generer des 
30 commandes aptes t selon le mode operatoire retenu, a ouvrir ou fermer les trappes de 

I'unite de gravillons et/ou les diffuseurs de la rampe de distribution de liant et/ou a 
deplacer lateralernent ladite rampe de maniere a obtenir le rneilleur recouvrement 
possible du liant par les gravillons. 

Le dispositif pour la mise en oeuvre dudit procede se caracterise essentiellement en ce 
35 que Tinclinometre comporte une electronique associee adaptee pour foumir un signal 
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brut variant dans une plage de valeurs de tensions bien detemninees proportionnelles a 
son inclinaison. 

Ledit signal est transmis a un circuit electronique de traitement qui comporte un filtre 
adapte pour absorber les vibrations et les accelerations-decelerations de Pengin mobile 
5 et un convertisseur adapte pour definir, au milieu de la plage des valeurs de tension, 
un point de reference correspondant & la position horizontale de maniere a connaTtre le 
sens de devers droite ou gauche du chassis dudit engin par rapport audit point de 
reference, le signal ainsi traite etant transmis au calculateur pour generer les 
commandes necessaires a I'obtention du meilleur recouvrement entre les gravilions et 
10 leliant. 

Le dispositif en question se caracterise egalement en ce que la rampe de 
distribution de liant comporte egalement un incfinometre adapte, en liaison avec celui 
du chassis et via le calculateur, pour maintenir automatiquement ladite rampe parallele 
a ia chaussee. 

15 Les caracteristiques et les avantages de invention vont apparaTtre plus 

clairement a la lecture de la description detailiee qui suit d'au moins un mode de 
realisation prefere de celle-ci donne a titre d'exemple non limitatif et represents aux 
dessins annexes. 
Sur ces dessins : 

20 - la figure 1 est une vue schematique du fonctionnement des trappes et des diffuseurs 
dans le cas d'un chassis incline ; 

- la figure 2 est une vue schematique de Pinclinometre et de Pelectronique de traitement 
du signal. 

Le procede de commande du repandage de gravilions et/ou de liant sur une 
25 chaussee (C) est du genre apte a realiser le recouvrement, par lesdits gravilions, du 
liant repandu sur la chaussee et ce independamment de Tangle d'inclinaison (A), par 
rapport a Thorizontale (H) dans le sens transversal de la chaussee, du chassis (1) de 
I'engin mobile porteur de Punite de distribution de gravilions pourvue d*une pluralite de 
trappes (2) et de la rampe de distribution de liant (3) pourvue d^ne pluralite de 
30 diffuseurs (4) et maintenue parallele a la chaussee par des moyens appropries. 

Ladite rampe est en general associee a deux verins commandes manuellement et 
individuellement par Poperateur a Paide de reperes visuels. Elle peut egalement etre 
commandee automatiquement au moyen de capteurs de distance (par example a 
ultrasons) et via le calculateur. 
35 Ledit procede consiste, de maniere automatique : 
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a) a determiner Tangle d'inclinaison (A) du chassis (1) ail moyen d'un dispositif, du type 
inclinometre (5), adapte pour generer un signal dont la valeur est proportionnelle audit 
angle ; 

b) a transmettre ledit signal a un calculateur adapte pour ('interpreter et generer les 
5 commandes aptes, selon le mode operatoire retenu, a ouvrir ou a femner les trappes 

(2) de I'unite de gravillons et/ou les diffuseurs (4) de la rampe de distribution de liant (3) 
et/ou a deplacer lateralement ladite rampe (3) de maniere a obtenir le meilleur 
recouvrement possible du liant (6) par les gravillons (7). 

Le dispositif pour la mise en osuvre dudit procede utilise un inclinometre (5) qui 
10 comporte une electronique associee, integree, adaptee pour fournir un signal brut (SB) 
variant dans une plage de valeurs de tension bien determinees proportionnelles a son 
inclinaison. 

Ledit signal (SB), fourni par ('electronique associee audit inclinometre (5), est transmis 
a un circuit electronique (8) de traitement du signal qui comporte un filtre (9) adapte 

15 pour absorber les vibrations et les accelerations-decelerations de I'engin mobile et un 
convertisseur (10) adapte pour definir, au milieu de la plage des valeurs de tension, un 
point de reference correspondant a la position horizontate de maniere a connaTtre le 
sens de devers gauche ou droite du chassis (1) dudit engin mobile par rapport audit 
point de reference, le signal (ST) ainsi traite etant transmis au calculateur. 

20 L'inclinometre (5) et son electronique de traitement (8) sont solidaires du chassis (1 ) de 
I'engin mobile. 

La rampe (3) peut comporter egalement un inclinometre adapte, en liaison avec 
l'inclinometre (5) du chassis (1) et via le calculateur, pour maintenir automatiquement 
ladite rampe parallele a la chaussee. 
25 La distance de la rampe (3) a la chaussee (C) est determinee par un capteur situe sur 
son axe de symetrie. 

Par ('association de l'inclinometre et du capteur on economise un capteur de distance 
sur la rampe (3). 

Le calculateur est quant a lui situe dans la cabine de I'engin mobile et comporte des 
30 moyens visualisant les trappes (2) et/ou les diffuseurs (4) en fonctionnement et/ou la 
position de la rampe de distribution de liant (3) par rapport a sa position de reference. 
Ladite rampe peut etre associee a un capteur de deplacement donnant, au calculateur, 
la position de celle-ci a chaque instant. 

L'inclinometre (5) peut etre du type resistif. La variation de resistance est 
35 proportionnelle a Tangle d'inclinaison et traduite en variation de tension par 
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Telectronique associee. C f est ladite variation de tension qui est transmise, apres 
filtrage (9), au convertisseur (10). 

Dans la pratique, a chaque trappe (2) on fait correspondre deux diffuseurs de liant (4). 

Bien entendu, I'invention n'est pas limitee aux modes de realisation decrits et 
represents pour lesquels on pourra prevoir d'autres variantes, en particulier dans : 

- les types d'unites de distribution de gravillons et de liant ; 

- les types d'inclinometres et de moyens electroniques associes et de traitement ; 
sans pour cela sortir du cadre de Tinvention. 



